Revoliicia v rohotizovanej paletizacii

RozsSirenie produktovej ponuky ABB na rohotizovanu paletizaciu

Zaciatkom roku 2011 uviedla spolocnost ABB na trh dva nové paletizacné roboty, tri nové paletizacné chapadla a pouzivatelsky
jednoducho programovaci softvér — vSetko navrhnuté na jednoduchsiu, rychlejsiu a efektivnejsiu paletizaciu. Tym sa ABB stava, spolu
s existujicimi dvoma paletizacnymi robotmi, jednotkou na trhu v oblasti paletizacie, pretoZze dokaze pontknut kompletné portfélio

na paletizaciu materialu a manipulaciu s nim, doplnené o revolucny softvér Palletizing Power Pack.

Robotizovana automatizacia zabezpeti potrebnu flexibilitu, produk-
tivitu a spolahlivost, ktor( potrebujete, aby ste splnili poziadavky na
Coraz kratSie cykly, nové navrhy balenia, varianty réznych velkosti
a poctov a periodicitu vyroby. ABB tak posilfiuje svoju poziciu jedi-
ného globalneho dodévatela automatizacie kompletnej robotizova-
nej baliacej linky.

IRB 460

Najnovsim paletizacnym prirastkom firmy -
ABB je kompaktny robot IRB 460 s nos- i
nostou 110 kg. IRB 460 je najrychlejsim T
paletizatnym robotom na svete. Za hodi-
nu dokaze urobit az 2 190 cyklov. Tento
4-osovy robot sa vyborne hodi na vyso-
korychlostnd paletizaciu na konci linky a3
a paletizaciu baleni/karténov. Robot IRB v
460 ma dosah 2,4 metra, pricom zabera }
0 20 % menej priestoru a ma o 15 % vys- -
Siu rychlost ako jeho najblizsi konkurenti.

IRB 760

ABB prinasa na trh dal$i robot, a to IRB 760 s vysokym vykonom
na paletizaciu niekolkych produktov naraz, tzv. paletizéciu Full layer.
S vysokou nosnostou 450 kg a dosahom 3,2 m prichadza robot
IRB 760 s tuhym zapéastim — dvojnasobne pevnej$im, ako maju
jeho konkurenti, — ktoré mu umoznuje manipulovat s tazsimi a vac-
$imi vyrobkami rychlejSie ako akykolvek iny robot. Tato rychlost ho
robi maximalne vhodnym hlavne na paletizaciu balenych napojov,
stavebnych materiélov, chemickych latok a pod. IRB 760 je natolko
univerzalny a ma taky dosah a nosnost, Ze uspokoji poZiadavky
akychkolvek paletizacnych aplikacii.
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FlexGripper — paletizacné chapadla

Ponlkame vam nové hardvérové produkty v podobe troch paleti-
zacnych chapadiel FlexGripper od ABB. FlexGrippery zahffiaju zvie-
racie chapadlo, ktoré je v dvoch velkostiach na paletizaciu obalov;
Celustové chapadlo s velkym vykonom na vysokorychlostnu paleti-
zaciu vriec a prisavkové chéapadlo, ktoré manipuluje s piatimi pro-
duktmi naraz. FlexGrippery sa jednoducho instaluju a programuju.
Robot je predpripraveny na riadenie chapadla cez vstupno-vystupné
signaly, ¢o vyrazne redukuje ¢as pripravy a programovania. Grafické
rozhranie zjednodusuje testovanie paletizacie. Napriklad testovanie
FlexGrippera pri odoberani a umiestiiovani mozno vykonat len jed-
nym kliknutim.

FlexGripper — zvieraci je jednoducho pripraveny na zapojenie
k paletizatnému robotu ABB IRB 460 alebo IRB 660 pre vysoko-
rychlostné zakladné paletizané aplikacie (Skatule, obaly ap.). Na
maximalne zefektivnenie je chapadlo dostupné v jedno- alebo dvoj-
zénovej verzii. Pri hmotnostne lahsich a jednoduchsich produktoch
je idealna jednozdénova verzia, dvojzénové chapadlo zase umoziiuje
paletizaciu az do hmotnosti 60 kilogramov.

FlexGripper — celustovy je jednoducho pripraveny na zapojenie
k paletizatnému robotu ABB IRB 460 alebo IRB 660 pre vyso-
korychlostné aplikacie paletizacie vriec. Diely chéapadla z nehr-
dzavejlicej ocele umoznuji jeho vyuZzitie aj v tych najnaro¢nejsich
podmienkach. FlexGripper — Celustovy zvladne hmotnost vriec do
50 kilogramov s réznym obsahom a tvarom od naplnenia vriec
s chemickym hnojivom po $trk, od plastu po cement.

-

FlexGripper — prisavkovy je jednoducho pripraveny na zapojenie
k paletizacnému robotu ABB IRB 460 alebo IRB 660. Paletizacné
roboty IRB 660 a kompaktny IRB 460 mdzu dosiahnut este vysSiu
efektivitu pri paletizatnych aplikaciach na konci linky pridanim pri-
savkového FlexGrippera, ktory zvladne zatazenie az 40 kilogramov
a az pat produktov naraz.
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Najrevolu¢nejsim aspektom nového paletizaéného portfélia ABB je
novy softvér RobotStudio Palletizing PowerPac. Tento pocitacovy
program umozfiuje pouzivatelovi konfigurovat, simulovat a progra-
movat roboty a chapadla ABB pre paletizatné rieSenia a pritom
vyzaduje od pouzivatela len malé alebo dokonca ziadne predo$lé
sklsenosti s programovanim robotov. ,,Programétori robotov si ne-
dostatkovym zdrojom,“ hovoria ¢asto nasi zdkaznici. ,Tento softvér
si naozaj dokazeme prispdsobit na$im vedomostiam. Co predtym
trvalo niekolko dni, zvladnete teraz za niekolko minat.“

=

A aby sme boli UplIni, popiseme esSte dlhodobo zname paletizacné
roboty IRB 260 a oblUbeny IRB 660:

IRB 260 je navrhnuty a optimalizovany predovietkym na bale-
nie. Je skonstruovany tak, aby spinil vase poziadavky na nosnost
a dosah, pri€om je stale dostato¢ne maly na to, aby sa vosiel do
kompaktnych baliacich strojov. V kombinacii s vykonnym systémom
riadenia a sledovania pohybu ABB je tento robot idealny pre flexi-
bilné baliace linky.
* Spolahlivy — dlha zivotnost
IRB 260 vychadza z celosvetovo najobltUbenejSieho priemysel-
ného robota IRB 2400, ktorého sa doteraz vo svete instalovalo
viac ako 14 000 kusov.
* Rychly — kratke cykly
Vlyhotovenie optimalizované na balenie spolu s unikatnym riade-
nim pohybu od ABB zaistuje kratke ¢asy baliaceho cyklu.
* Presny — vysoky stuper opakovatelnosti
Tento robot méa najlepsiu presnost vo svojej triede a vynikajlci
vykon pri sledovani dopravnikového pasu. To zaruCuje skvell
presnost odoberania a ukladania dielcov, a to pri praci v pevnej
polohe aj pocas pohybu.
¢ Silny — maximalne vyuzitie
Tento robot optimalizovany na balenie spaja v sebe kompaktnost
a vysoku rychlost pri nosnosti do 30 kg.
Stupen ochrany — pre naroc¢né vyrobné prostredie
Stabilny vykon aj v naro¢nom prostredi IP67.
* Univerzalny - flexibilné integracia

Vdaka nizkej hmotnosti a vySke sa tento robot dé fahko nainstalovat
do kompaktnych baliacich strojov. IRB 260 sa stal prirodzenou vol-
bou pre robotizované pracovisko uréené na balenie. Robot sa dodava
s plne integrovanym privodom vzduchu a signalmi po celej drahe az
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k chapadlu. Vdaka softvéru ABB pre baliace systémy PickMaster™
a novinke Palletizing Power Pack je lahké robot mechanicky zakom-
ponovat a programovat.

IRB 660: Vdaka najmodernejSiemu 4-osovému dizajnu sa zakaznici
moZzu teSit na rychly stroj, ktory spaja dosah 3,15 metra a nosnost
180 kg alebo 250 kg, Co je ideélne na paletizaciu vriec, karténov,
prepraviek, flia$ a dalSich produktov.

Spolahlivy — vysoké Zivotnost

IRB 660 je podstatne rychlejsi ako jeho predchodca IRB 640.
Optimalizovany vykon jeho motora a pohybu zabezpecuji vyraz-
ne kratSie cykly, ako maju konkurenéné produkty.

Rychly — kratke cykly

Standardny softvér na balenie + novinka Palletizing Power Pack.
Presny — vysoky stuper opakovatelnosti

Viynikajlca opakovatelnost polohy (£0,03 mm) a velmi dobra
presnost drahy.

Silny — maximalne vyuZitie

Vysokorychlostna verzia schopna manipulovat so 180 kg pri
plnej rychlosti a verzia pre 250 kg pre vysokU vyrobnu kapacitu
s dosahom 3,15 m.

Stupefi ochrany — pre naro¢né vyrobné prostredie

Odolné vyhotovenie robota a stupen krytia IP67 zabezpecuju
stabilny vykon aj v najnaro¢nejSom prostredi.

Univerzalny — flexibilna integrécia
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Velky dosah robota znamené, ze moze obsluhovat az Styri odberné
dopravniky, dva stohy paliet a Styri vystupné paletizacné linky. IRB
660 je natolko univerzalny a méa taky dosah a nosnost, Ze uspokojf
poziadavky akychkolvek paletizacnych aplikacii.

TeSime sa na dalSiu spolupracu aj s vami.
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